WISTAR

Remote with ChainRing

WSRE].].O a Technical Specifications
; > Power: 3V

SlngIeChanneI > Emission current: <12mA

> Protectionindex: IP30
WSRE110_3C > Code: rolling code
> Battery model: CR2030
Three Channels > Standby current: <1uA
> Transmitting frequency: 433.92MHz

e Wire Connection Notice: Please do keep the following

4 operation sequence.

antenna _

yellow&green o groundwire
J \_

brown o~ livewire
A4

. /- AC Power

blue o~ heutralwire

A 4
9 Code Learni ng Notice:After learning successfully, press UP, STOP, DOWN button of emitter could control the
running of tubular motor.

-

* N
1
n

AC Power
X1

1.Poweron, 2.PressUPand DOWN 3.Press emitter's STOP button once 4.You can control the motor by
the motor will vibrate. buttons simultaneously. within 108, the motor will vibrate. the emitter.

=i¥ - 1
» N
» x8 (@) » x1 mp
n
A x1 B
1.Short press 2.Short pressthe STOP 3.Short press 4.Shortpressthe 5.Now the code
simultaneously the UP button 8 times. The buzzer simultaneously the STOP button one time learningis
and DOWN buttons of will sound one beep. emitter B’s UP and DOWN and the buzzer will successful, youcan
emitter A, once. buttonsonce. sound one beep. control the motor by
the emitterB.
e Code Deleting A.Delete the emitter you are operating
»” ~ N I
g o L oele = ke (’-
p— 1 - -
x m x7 WX x1 2 ﬁj
1.Press UP and DOWN 2.Press emitter's STOP button 3.Press emitter’s UP button once 4.This emitter you are operating
buttons simultaneously. seven times within 10S. within 108, the motor will vibrate. now won't control the motor again.
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B: Delete all emitters

= ot =
x1 » x6 »

1.Press UP and DOWN 2.Press emitter’'s STOP button 3.Press emitter’s UP button once 4.Allthe emitters that have already
buttons simultaneously. six times within 10S. within 10S, the motor will vibrate. learned the motor’s code won't
control the motor anymore.

” N

9» » N

e Direction Change

Way A
1.Press motor head'sbuttonfor 3Stillthe 2.The motor’s running direction is changed.
motor vibrates.
WayB
=g ) =w <1 x1
=t == as
— 1 — — —
X [ » S >
X6 /,©
n
x1
1.Press UP and DOWN 2.Pressemitter's STOP button 3.Press emitter's Down button once 4.The motor’s running direction
buttons simultaneously. six times within 10S. within 108, the motor will vibrate. ischanged.
o Set Step by Step Function Note: If the motor is in vibration state, press emitter's UP or DOWN button for 3 S,
the motor will run continuously.

=1* =1 %_ﬂ_. “? = ‘”
' < w > WS - !

1.Press UP and DOWN 2.Press emitter’'s STOP button 3.Press emitter’s UP button once 4.The motor will run step by step.
buttons simultaneously. once within 10S. within 10S, the motor will vibrate.

o Delete Step by Step Function

= =3 S

— —

1.Press UPand DOWN 2.Press emitter's STOP button 3.Press emitter’s UP button once 4.The motor will run continuously.
buttons simultaneously. once within 10S. within 10S, the motor will vibrate.

o Up Limit Setting

|EE3| ﬁ3| [I? ﬁ ;;@»
x2

X wp » Bl <5 »

1.Press UP and DOWN 2.Press emitter's STOP button 3.Press emitter’s UP button once 4.Theuplimitis set.
buttons simultaneously. twice within 10S. within 108, the motor will vibrate.

WSRE 110 - REMOTE WITH CHAIN RING



9 Down Limit Setting

IEEEII EEI E <1 x1
xl.  mp x2 = @ »
X1

1.Press UP and DOWN
buttons simultaneously.

2.Press emitter’s STOP button
twice within 10S.

3.Press emitter's Down button once
within 10S, the motor will vibrate.

4. The down limit
is set.

@ upLimitpeleting

ﬁ3|

—

» X4 » X1 X1

X

1.Press UP and DOWN 2.Press emitter’'s STOP button 3.Press emitter’s UP button once 4.Theuplimitis
buttons simultaneously. four times within 10S. within 10S, the motor will vibrate. deleted.
0 Down Limit Deleting
ﬁ3| ﬁ X1 N 7
— — — — —
» » o~ » s
x4 /,@ 7\
)] r 4 A Y
x1 L |
1.Press UP and DOWN 2.Press emitter’'s STOP button 3.Press emitter’s UP button once 4.Theuplimitis
buttons simultaneously. four times within 10S. within 10S, the motor will vibrate. deleted.

Q The Third Limit
A. Set the third limit

e
4 1.Press emitter's STOP
X button four times when

the motor stops at ideal
position.

2.The motor will
vibrate, it means the
stop positionis set
as the third limit.

» O
x1

3.Long press emitter’s
STOP button for 2S,
the motor willrunto the
third limit position.

B. Reset the third limit

ﬁ3|
— 1.Make the motor stop

X4 at your wanted position,
and then short press
STOP button four times.

2.The motor will
vibrate, it means the
new third limitis set,
the previous third
limitwon't exist.

o
-» x1

3.Long press emitter’s
STOP button for 2S,
the motor willruntothe
third limit position.

0 Announcement

> Setting may fail due to the interference of signal. If in this case, pleasereset.

> Please do not press buttons for too long in case life span of battery declines. The button press should be about 0.5s with 1S

interval. If the battery is in low power, please replace battery.
> Thecontrolunitis of high voltage. Please do not place it in humid atmosphere.
> Children should be supervised to ensure that they do not play with the appliance.
> Ambient temperature: -10°C ~ +55°C.

> All products are as per material subjects if there is change in appearance, color, function etc. The information is subject to

changes without prior notice.
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WISTAR

XeLpLotnpLo pe MmpeAok

WSREIIO 0 Texvika XapaktnpLoTika

, Tpododooia: 3V
Movokavaio PEUMa EKTTONTIAG: <12MA

BaBuog mpootaciac: IP30

>

>

>
WSREII0-3C Kot e

>

>

TpLO KOVOALO PeUpa avapovng: < TuA
>uxvoTNTa JeTddoong: 433.92MHz
o b3 0V680n Ka )\wsiwv Zn'ps'twcn: I'Ic'Jf:)@ﬂ(t}AOL’JpF7 npeite ouotrwpd ™nv
aKOAOUON OELPA TwV 4 BNPATwV AeLToupyiac.
mavw
kepata
KITPLVO &TTPAOWVO o KOAWOLO VELWONG
7 \_
KapE o~ KOADSLO pGoNG &
A4
AC Power
MTTAE ~ OUOETEPO KAADSLO
A 4

9 AL06 LKGO’iO n povpo p HOT LOHOL'J anaiwcn: META TNV ETTLTUXN EKPABNON, TIATWVTAG TA KOUUTTLE UP, STOP, DOWN

TOU TNAEXELPLOTNPLOU PTTOPELTE VO ENEYXETE TNV KIVNON TOU GWANVWTOU LOTE.
S o)
x 7
=1 Q)
» x1  x1 »

-

* N
1
n

AC Power
x1
1. EvepyoTroltnoTe tTnv Tpodo- 2.MLE0TE TAUTOXPOVA TA 3. Migote pia popd to koupti STOP tou 4. MTTOpELTE TTAEOV VA ENEYXETE
doola- topotep BakaveL pla koupTTLd MANQ kat KATQ TNAEXELPLOTNPLOU PETa OE 10 BEUTEPONE- TO HOTEP HE TO TNAEXELPLOTAPLO.
ouvTopnKivnon. pladopa. TITO- TO MOTEP B0 KAVEL pia cuvTopNKivnon.

e

v ~ N
2 x1 mp x1 (@)
n
B g Xl

1.MEote TauTtdXpOva 2.Miéote To KOUUTTL STOP 3.TLéoTe TOUTOXPOVa 4. TiEote To Kot STOP TOU 5.Mmopeite
Ta KoupTLa MANQ Ko TOU TNAeXeLpLOTNPLlOU A Ta KoupTTLa MANQ KoL TnAexelploTnpiou B uéca oe TTAEOV VO ENEYXETE
KATQ tou kavailou A OKTw GopéEc péoa oe 10 KATQ tou kavaAlou B 10 SEUTEPOAETTTA: TO HOTEP TO MOTEP PE TO
pia opa. SEUTEPONETTTA- TO HOTEP Bal pia popad. 6a kavel pia ouvtopnkivnon. TNAEXELPLOTAPLO B.

Kavel pta ouvtopunkivnon.

1.M€oTe TAUTOXPOVA Ta 2.Miéote To KoupT STOP TOU 3.MEote pia popd to koupTt 4. TO TNAEXELPLOTAPLO TTOU
KoupTTLa MANQ koL KATQ TNAEXELPLOTNPLOU ETTTA HOPER AANQ tou TnAexelplotnpiou pEoa xpnotuoTroleite dev Oa ptmopet
uta dopd. péoa oe 10 SeUTEPOAETTTA. 0€e 10 S5eUTEPONETTTA: TO HOTEP Oa TTAEOV VO ENEYXEL TO HOTEP.

Kavel pta ouvtopn kivnon.
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x1 » yﬂ

1. MiEote TauTdXpOvVa Ta 2.Mieote Tokoupmi STOPtou  3.MiEote piadopd tokouutl MANQTOUTN- 4. ‘OAC TA TNAEXELPLOTAPLA TTOU
KoupTmld MANQKaLKATQ  tnAexelplotnplou €L GopEQ AexeLplotnpiou pEoa oe 10 SEUTEPOAETTTA:  €XOUV ATTOONKEUTEL OTO HOTEP BEV
pia dopa. pEoa oe 10 SeuTEPOAETTTA. TO HOTEP Ba kAveL pia ouvToun kivnon. 60 UTTOPOUV TTAEOV VA TO EAEYXOUV.

=1
» X1 '

e AANayn ®@opag / KateuBuvong

Tpomog A Eiciey
M.a NAEKTPOVLKO HOTEP HE RS
EVOUHATWHEVO SEKTN ) , ) ) , ,
1. MEoTE TO KOUPTTL OTO KEDAAL TOU HOTEP YLO 3 SEUTE- 2. H kateuBuvon kivnong Tou
POAETTTA PEXPLTO HOTEP OO KAVEL Pia cUVTOPNKLvNoN. HOTEP AANGZEL.

» e »

x1
1.MEoTe TOUTOXPOVA TA 2.Miéote To KoUuT STOP TOU 3.MEote pta popd o koupTTt KATQ Tou TN~ 4. H kaTeuBuvon kivnong Ttou
koupTTLd MANQ kaL KATQ TNAEXELPLOTNPLOU EEL POPEC Aexelplotnplou péoa oe 10 HeuTePOAETTTO- HOTEP AANGZEL.
pia dopa. péoa oe 10 HeuTEPOAETTTO. TO MOTEP Oa KAVEL hia ouvTopn Kivnon.

. . . Snpelwon: EGv o potép Bploketat o SLakoTTTtopevn Aettoupyla,
Puep LonAwa KOTTITOHEVNG I\ELTOUPYLOQ KpaTNoTe TTATNHEVO TO KOUTTLMANQ N KATQ yLa 3 SeUTEPOAETTTA

Kivnon |..|O'Eép o6coeival rratnpévo TO KOU|JTI'lL KQLTO HOTEP ©a AELTOUPYEL OUVEXOEV.

.
» x1 »

}

1.MEoTe TOUTOXPOVA Ta 2.Méote pia dopd to koupti 3.MEote ptadopd o koupTTt KATQ Tou TN~ 4.To poTéP Oa Kwveltal TAéov
koupTTLd MANQ kaL KATQ STOP tou TNAexeLpLOTNPioU Aexelplotnplou péoa oe 10 HeuTePOAETTTO- o€ dlakoTrtopevn AsLtoupyia.
pia popa. pEoa oe 10 deutepOAeTTTO. TO MOTEP Ba KAVEL hia ouvTopn Kivnon.

o Awaypaon Arakomrtopevng AeLtoupyiag

1%
fl

» x1 »

1.MLEoTe TOUTOXPOVA Ta 2.Mieote pla dopd To KoupTtL 3.MEote pla dopd to koupTTt KATQ Tou TN- 4. To potép Ba Aettoupyet
koupTTLd MANQ kaL KATQ STOP toU TNAexeLPLOTNPLOU AexeLplotnplou péoa oe 10 SeuTtePOAETTTO- TTAEOV OUVEXOUEVA.
pia popa. peoa oe 10 deutepOAeTTTO. TO MOTEP Oa KAVEL Pia ouvTopn Kivnon.

0 PUOpLoN Mavw Opiou (ManAeKTPOVLKO HOTEP PE EVOWHATWHEVO SEKTN)

=g e o == l? ;@‘”

% [

x1 »

1.MEoTe TOUTOXPOVA TA 2.Miéote To KoUUTL STOP TOU 3.MEote ptadopd o koupTTi KATQ Tou TN~ 4. TO TTAVW OPLO EXEL
koupTTLd MANQ kaL KATQ TNAexeLpLoTnpiou SUo GopER Aexelplotnplou péoa oe 10 HeuTePOAETTTO- puBuLoTEL.
pia dopad. peoa oe 10 HeuTEPOAETTTO. TO MOTEP Ba KAVEL pia ouvTopn Kivnon.
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9 PUOuLON KaTtw Opilou (yLanAEKTPOVLKO HOTEP PE EVOWHATWHEVO SEKTN)

x1 »

1.TLéoTe TauTOXPOVA T
koupuTTLd MANQ kat KATQ

uia dopd.

2.MiEote to koupTt STOP Tou
TNAexeLpLoTnpiou SUo GopEg
péoa oe 10 HeUTEPOAETTTO.

3.Meote pia popd to kouptr KATQ tou tn-
Aexelplotnplou péoa oe 10 SeuTePOAETTTO-
TO MOTEP Oa KAVEL hia ouvTopn Kivnon.

4.To KATW OPLO EXEL
puduLoTEL.

@ Araypadn Mavw Opiou (yLa NAEKTPOVLKS HOTEP LIE EVOWUATWHEVO HEKTN)
= &
» x1 x1 »

2.Téote To KoupTi STOP Tou
TNAEXELPLOTNPLOU TECOEPLG
dopéc peoa oe 10 deutepOAeTTTA.

x1 »

X

1.TILéoTe TaUTOXPOVA T
KoupTTLd MANQ kat KATQ
uia dopd.

3.Meote pia dopd to kouptrt MANQ Tou Tn-
Aexelplotnplou p€oa oe 10 SEUTEPONETTTA-TO
HoTEP Ba KaveL pla ouvTopnkivnon.

4. ToTTAvVW OpLO
dlaypadetat.

0 Araypadn Katw Opilou (yLa nAEKTPOVLKO HOTEP PE EVOWHATWHEVO HEKTN)

Eal ?ﬂ_x1 ~
X1 o o = e
X1 I I

1.TLéoTe TauTdXPOVA T
KoupTTLd MANQ kat KATQ

uia dopd.

2.MiEote To koupuTTt STOP ToU
TNAEXELPLOTNPLOU TECOEPLG
dopéc peoa oe 10 HeEUTEPONETTTA.

3.Meote pia popd to koupt KATQ tou Tn-
Aexelplotnplou péoa oe 10 SeuTePOAETTTO-
TO MOTEP Oa KAVEL hia ouvTopn Kivnon.

4. TOKATW OPLO
dlaypadetat.

Q Tpito OpLO (YLa NAEKTPOVLKO HOTEP UE EVOWHPATWHEVO SEKTN)

A.Pu6puLon tpitou opiou

1.'0TaVv TO HOTEP OTAPATA- -~ 2. To HOTEP Ba KAVEL E 3.Kpathote maTnuévo

. , I3 A , , , > 3' N
OELOTNV ETOUUNTN B€oN, " ptaouvtounkivnon, — TO KOUpTTL STOP y1a 2
TTLEOTE TO KOUUTTL STOP TOU » ) TouonualveLdtLN Bgon ‘ HEUTEPOAETTTA KAL TO O~
TNAEXELPLOTNPLOU TECOEPLG AKWNTOTTOLNONG EXEL T€P Ba kvnOel TTpOC TN
dopec. X1 oplotel we Tpito opLo. ©¢on Tou Tpitou oplou.

B. OpLouodg véou Tpitou opiou

.=~
» A

1.‘0TOV TO HOTEP OTAPATA- ,,@ 2. Topotep BakdveL ula 3.Kpatnote matnuévo
oeLotny emMBuUUNTA B€on, ) oUvtoun kivnon,yeyovog TO KoupTTL STOP TOU

X4 mieote tokoupti STOP tou » TTOU ONPatveL OTL opt- TnAexelplotnplou yia 2
TNAEXELPLOTNPLOU TECOEPLG X1 OTNKE VEO TPLTO OPLO KaL SEUTEPOAETTTA KAL TO O~
bopEQ TO TTPONYOUUEVO TPLTO TEP Ba KVNOEe( TTPOG TN

opLo dlaypadetat. ©¢on Tou Tpitou oplou.

0 ZnuavTikéG TANpodopieg

>

H pUBuLoN evoEXETAL VO ATTOTUXEL AOYW TTAPEUROAWY ATIO
GANO OAPAOTA. Z€QUTN TNV TTEPLTTTWON, TTAPAKAAOUE ETTA-
VOAABETE TN SLASLKAGLA TTPOYPAUUATLOHOU.

> TG TTAPOUCEC 0ONYLEC XPNOLUOTTOLELTAL WG TTAPAdELY A
ToTNAexeLpLotnpLo WSRE101. O dekTng elvat cupBatog kat
ME AN TNAexeLpLOTNPLa TNG eTaLpelag Wistar.

Edvnumatapia tou TNAEXELPLOTNPLOU EXELXANAN OTABUN,
TTAaPAKAAOUKE QVTLKATACTNOTE TN.

> O 6EKTNG AeLTOUPYEL JE UYNAN TAON: TTAPAKAAOUME NV

TOV TOTTOBETELTE OE UYPO TTEPLBAANOV.

TaTadLa mpemeL va emPBAETOVTIAL WOTe va SlacdaiiZetat
OTL &ev EpPXOVTAL OE ETTADN UE TN CUCKEUN.

Oeppokpaocia Aettoupyiag: -10°C €wg +55°C.

‘OAa Ta TpoilovTa BaciZovtat oTa TPAyPaTIka Selypata.
Agv UTTAPXEL TTPONYOUUEVN L&0TTOLNCN OE TTEPLTTTWON
aANay®V oTNV EPDAVLON, OTO XPWHA N OTLC AELTOoUpYLeC.
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WISTAR

Pilot ztancuszkiemdo kluczy

WSREIO

0 Parametry Techniczne

> Zasilanie: 3V

Jednokana+owy > Prgdemisji: <12mA

> Stopien ochrony: IP30
WSREI110-3C

> Model baterii: CR2030
Trzy kana’fOWY > Prgd w trybie czuwania: <1uA

> Czestotliwos¢ nadawcza: 433,92 MHz

Uwaga: Nalezy przestrzegac ponizszej
sekwencji 4 czynnosci.

9 Podtaczenie Przewodowe

wgore

antena

Z0tty i zielony przewdd uziemiajgcy

N
J
przewod pod
brgzowy o~ Napigciem
A4
. Zasilanie
o przewod sieciowe
niebieski o~ Neutralny
A

Uwaga: Po pomysinym zaprogramowaniu mozna sterowac pracg napgdururowego zapomoca
przyciskow W GORE, STOP i W DO na nadajniku.

o Programowanie

* N N
& 7 »
Zasilanie "

sieciowe
x1

1.Wigcz zasilanie, a naped
zacznie wibrowac.

2.Nacisnijjednoczesnie

] 3.Nacisnij przycisk STOP na
przyciski W GORE i W DOL.

nadajnikuraz w ciggu 10 sekund;
naped zacznie wibrowac.

ey e
» x8 Z@‘” » x1 mp x1
A x1 B B

4.Napedem mozna sterowac za
pomocg nadajnika.

1.Nacisnijraz krotko
przyciskiW GORE
W DOL na nadajniku A.

2.Nacisnij krétko przycisk
STOP 8razy. Sygnat
dzwiekowy uruchomi sie
jednokrotnie.

3.Nacisnijraz krotko
przyciski W GORE
W DOL na nadajniku B.

4.Nacisnij raz krotko przy-
cisk STOP, co spowoduje
uruchomienie sygnatu
dzwiekowego 1raz.

5.0znacza to pomysine
ukorczenie programowa-
niaimozliwos¢ sterowan-
ianapedemznadajnikaB.

=t
» x7 »

1.Nacisnijrazkrotko
przyciskiW GORE i W DOk na
nadajniku A.

2.Nacisnij przycisk STOP
nanadajniku siedemrazy
w ciggu 10s.

A. Usun nadajnik, ktory obstugujesz.

=

x1

3.Naci$nij przycisk W GORE na
nadajniku raz w ciggu 10 sekund;
silnik zacznie wibrowac.

4.Nadajnik, z ktorego teraz
korzystasz, nie bedzie wigcej
sterowat napgedem.
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1.Nacisnij jednoczesnie 2.Nacisnij przycisk STOP 3.Nacisnij przyciskWGéRE na 4.\Wszystkie nadajniki, ktére zostaty
przyciski W GORE i W DOL.. nanadajniku szesc¢ razy nadajniku raz w ciggu 10 sekund; wczesniej zaprogramowane z kodem silni-
w ciggu 10S. naped zacznie wibrowac. ka, nie beda juz wiecejsterowac napedem.

o ZmianaKierunku
Sposob A

1.Nacisnij przycisk na gtowicy silnika i przytrzymaj 2.Zmieniono kierunek obrotow silnika.
go przez 3 sekundy, az naped zacznie wibrowac.

‘EI]X1

=» =»

1.Nacisnij jednoczesnie 2.Nacisnij przycisk STOP na 3.Nacisnij przyciskWDOLna 4.Zmieniono kierunek obrotow
przyciski W GORE i W DOL.. nadajniku szesc¢ razy w ciggu 10S. nadajniku raz w ciggu 10 sekund; napedu.
naped zacznie wibrowac.

e Ustaw Funkch KI‘OkOWQ Uwaga: J_es'li naped pracuje w trybie drgan, nacisnij przycisk W GQRE lub W_DOL na

nadajnikuiprzytrzymajgo przez 3 sekundy - naped zacznie pracowac w trybie ciggtym.

=, @5 A
» X1 » x1 I x1 » :

1.Nacisnij jednoczesnie 2.Nacisnijraz przycisk STOP 3.Nacisnij przyciskWGéRE nanadajniku raz 4.Naped bedzie
przyciski W GORE i W DOL.. na nadajniku w ciggu 10S. w ciggu 10 sekund; naped zacznie wibrowac. pracowat krokowo.

o Usuwanie Funkcji Krok Po Kroku

a w »

-

y

-

0
¥

1.Nacisnij jednoczesnie 2.Nacisnijraz przycisk STOP 3.Naci$nij przycisk W GORE na 4.Naped bedzie pracowat w
przyciski W GORE i W DOL.. na nadajnikuw ciggu 10S. nadajniku raz w ciggu 10 sekund; trybie ciggtym.
naped zacznie wibrowac.

0 Ustawianie Gornego Potozenia Krancowego

=g e o %_ﬂ_ll =

x1 » X2 » X1

a3
$

1.Nacisnij jednoczesnie 2.Nacisnijdwa razy przycisk 3.Nacisnij przycisk W GORE na 4.Ustalono gorne
przyciskiW GORE i W DOL. STOP na nadajniku w ciggu 10S. nadajniku raz w ciggu 10 sekund; potozenie kraricowe.
naped zacznie wibrowac.
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9 Ustawienie Dolnego Potozenia Kranncowego

E_é'l ‘€|]X1
o . » o>

1.Nacisnijjednoczesnie |
przyciskiW GORE iWDOL.

2.Nacisnijdwa razy przycisk
STOP na nadajniku w ciggu 10S.

3.Nacisnijprzycisk W DOLNa nadajnikuraz w
ciggu 10 sekund; naped zacznie wibrowac.

4, Ustalonodolne
potozenie krancowe.

@ Usunigcie Limitu Gornego Potozenia Kraricowego

x1 »

1.Nacisnij jednoczesnie |
przyciski W GORE i W DOL.

2.Naci$nij przycisk STOP na
nadajniku cztery razy w ciggu 10S.

3.Nacisnij przyciskWGéRE nanadajniku raz
w ciggu 10 sekund; naped zacznie wibrowac.

X

4.Usunietogorne
potozenie kraricowe.

0 Usuwanie Dolnego Potozenia Krancowego

E_“—'—ll ‘EI] x1
x1 g x4 » =

1.Nacisnij jednoczesnie |
przyciski W GORE i W DOL.

2.Nacisnijprzycisk STOP na
nadajniku cztery razy w ciggu 10S.

3.Nacisnij przyciskWGORE nanadajniku raz
w ciggu 10 sekund; naped zacznie wibrowac.

N\ v A
\XI
v 4 h
r 4 A Y

4.Usunieto dolne
potozenie kraricowe.

Q Potozenie Komfortowe (czesciowe otwarcie)

A.Ustaw potozenie czesciowego otwarcia

1.Nacisnijcztery
razy przycisk STOP
nadajnika, gdy naped
zatrzymasiew
idealnym potozeniu.

» ”@n
X1

2.Naped zacznie
wibrowac, co oznacza,
ze pozycja zatrzymania
zostata ustawiona jako
trzecilimit.

»

%—éll

3.Nacisnijiprzytrzymaj
przycisk STOP nadajnika
przez 2 sekundy, a naped
osiggnie trzecig pozycje
komfortowa.

B. Kasowanie pozycji komfortowej

X4

1.Zatrzymajnaped w
wybranym potozeniu, a
nastgpnie czterokrotnie
nacisnij krotko przycisk
STOP.

» O
x1

2.Naped zacznie wibrowac,

€O 0zNnacza, ze ustawiono

nowg pozycje komfortowa, a
poprzednia pozycja komfortowa
przestanie obowigzywac.

3.Nacisnijiprzytrzymaj
przycisk STOP nadajnika
przez 2 sekundy, a
naped osiggnie pozycje
komfortowa.

0 Informacje

> Ustawienie moze sig nie powies¢ z powodu zaktocen sygnatu. W takim przypadku nalezy zresetowac urzadzenie.
> Nie nalezy naciskac przyciskow zbyt dtugo, aby nie skrocic¢ zywotnosci baterii. Czas nacisnigcia przycisku powinien wynosic
okoto 0,55, z przerwg wynoszaca 1s. Jesli poziom natadowania akumulatora jest niski, nalezy go wymienic.

> Modut sterujacy jest zasilany wysokim napieciem. Nie nalezy wystawia¢ go na dziatanie wilgoci.

> Nalezy pilnowac dzieci, aby nie mogty bawic sie tym urzadzeniem.
> Temperaturaotoczenia: od -10°C do +55°C.

> Wszystkie produkty sg zgodne z opisami materiatowymi; ewentualne zmiany w wygladzie, kolorze, funkcjonalnosciitp. nie maja
wptywu naich jakosc¢. Dane te mogg ulec zmianie bez uprzedniego powiadomienia.
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